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Stupné volnosti:

1) pocet iteraci

2) poCet subsetu

3) postrekonstrukcni filtr

Doporucené nastaveni:
2 iterace, 10 subsetu, Butterwoth 0,48 & 10

Parametry vhodné k optimalizaci:
1) kontrast

2) $um (SNR)

3) rozliSeni
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Metoda — vybér parametru

* optimalizace pouze nefiltrovanych dat
vybér filtru a konecna uroven Sumu ponechana na libovuli I€karu

* optimalizace kontrastu vede automaticky k optimalizaci rozliSeni
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* optimalizace kontrastu vede k vysokemu poctu efektivnich iteraci

* optimalizace SNR vede k nizkému poctu ef. iteraci
kontrast
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* definice veliCiny (optimalizacni miry) relativniho rozdilu od
zmereneho maxima

Fai = 1- 0 / max; (q)
kde g je SNR nebo kontrast
a je velikost objektu ve fantomu
| je realizovaneé konfigurace (pocet ef. iteraci)
* optimalizované nastaveni
odpovida minimu
|:min = mini |:i = mini ( Ea |:ai )
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Metoda - méreni

* NEMA [EC Body Fantom s 6 plnitelnymi kulovymi lézemi
o vnitfnich pramérech 10, 13, 17, 22, 28 a 37 mm

* 2 méreni na kazdé kamere:

1) kontrast aktivit: 7,9 (HC), aktivita pozadi 37 kBg/ml

2) kontrast aktivit: 3,4 (LC), aktivita pozadi 68 kBg/ml
* akviziCni parametry:

matice 256, softwarové 128 (Casové duvody)

30 s / projekci

krok 6°, pocCet projekci 60

okno 140 £ 10 %, rozptylové okno 120 keV £ 5 %

v

l I FAKULTNI NEMOCNICE

OLOMOUC



Metoda - analyza dat

* pfedchozi kamera: optimalni 4 iterace, 8 subsetu —
oCekavano optimum mezi 30 — 40 ef. iteracemi

* rozsah rekonstrukci OSEM:
4 iterace + 6, 10, 12, 15, 20 subsetu
10 subsetu + 2, 3, 4, 6, 10 iteraci
+ dodatecCné konfigurace v optimalni oblasti

* |éze nalezeny pomoci region-growing algoritmu na
zhlazenych obrazech (Gauss. 2 px) s thresholdem A50

(EANM procedure guidelines for tumour PET imaging)

* zpusob rekonstrukce: bez korekce(NC), s korekci na
rozptyl (SC), korekce na zeslabeni Chang/CT (AC),
resolution recovery (RR)
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3 projekce na subset mohou
vhaset artefakty — 20 subsetU
vyfazeno.

Minimum pro AC
4 iterace, 10 subsetu.
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Uprfednostnime nizsi pocet
iteraci a vySSi pocet subsetu
(Casova deélka rekonstrukce).

Za optimum povazujeme
5 iteraci a 10 subsetu.
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RC koeficient
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Vysledky — matice 256

* podobné zavislosti parametru na poctu iteraci jako u
matice 128

* optimum v oblasti 40 efektivnich iteraci pro NC, AC a
ACSC: 3 iterace a 12 subsetl

* optimum pro RR zvoleno v oblasti 50 efektivnich iteraci:
4 iterace a 12 subsettll pro RR

* volba jiného optima spisSe dusledkem nestability
rekonstrukCniho software firmy GE
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Dekuji za pozornost.
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